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Veřejná zakázka malého rozsahu na dodávky
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Specifikace předmětu plnění – 2. část
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SPECIFIKACE  POLOŽEK

2.1. 
Synchronní servopohon - technická specifikace:

Programovatelný servosystém, který je složen ze synchronního servomotoru, měniče a kabelových setů pro jejich komunikaci, včetně příslušenství.
Programovatelný servosystém používaný v robotice, automatizační technice atd.

Jsou požadovány tyto vlastnosti servosystému:

· Použití synchronního motoru s permanentními magnety – musí umožňovat řízení v polohové, otáčkové a momentové smyčce

· Motor musí mít integrovaný snímač úhlového natočení rotoru (nejlépe resolver)

· Motor musí mít integrovaný teplotní senzor

· Připojení silových a signálových vodičů přes konektory

· Elektronická řídící jednotka musí zahrnovat výkonovou část, řídící systémovou část s podřazenými úrovněmi řízení a integrovaný programovatelný automat schopný komunikovat s okolím prostřednictvím sběrnice a logických a analogových I/O, který umožňuje uživatelské programování orientované na řízení pohybu ve vazbě na konkrétní technologii

· Musí umožňovat spojení elektronické řídící jednotky se servisním PC a s nadřazeným řídícím systémem

· Musí umožňovat nastavování parametrů přes servisní PC
· Součástí dodávky musí být SW kompatibilní se stávajícím softwarem servopohonu, který již zadavatel používá při výuce, (zadavatel používá SW MoviTools), který umožňuje parametrování, uživatelské programování vestavěného programovatelného modulu, ladění uživatelských programů a diagnostiku v číselné i grafické formě (osciloskopický monitor systému).
· Součástí dodávky musí být potřebná kabeláž pro spojení řídící části a motoru

Parametry synchronního servomotoru:

· Synchronní motor s permanentními magnety v přírubovém provedení

· Otáčky motoru    
min. 3000 ot/min   
· Moment motoru   
0,7 až 1  Nm

· Napětí motoru     
3 x 400 V

· Max. proud motoru  5 až 6 A

· Max. přípustná frekvence  150Hz

· Výstupní hřídel 
ø 9 mm, délka 20 mm

· Příruba

čtverec délka str. 55 mm

· Třída izolace     
F

· Druh provozu 
S1

· Čidlo polohy:

2-polový resolver

· Měření teploty:
teplotním senzorem s odporem 1k( při 100°C
· Prostředí

normální, laboratoř
Parametry měniče:
· Napájecí napětí 


3 x 400 V, 50 Hz

· Integrovaný vstupní síťový filtr

· Výstupní výkon 


0,55 až 0,75 kW

· Vstupní proud a výkon odpovídající parametrům

· Výstupní proud a napětí odpovídající parametrům

· Modul pro připojení čidla polohy rotoru (resolveru) 

· Krytí 




min. IP 20

· Prostředí



normální, laboratoř

· Součástí měniče je brzdová jednotka a brzdný odpor
0,1 až 0,3 kW

· Kabely pro připojení motoru s konektory délka min. 1 m 
(silový + signály revolveru)  

· Měnič konfigurovatelný přes PC, musí umožňovat diagnostiku – připojení USB, (včetně potřebných rozhranní či převodníků pro připojení USB)
· Součástí dodávky měniče musí být SW kompatibilní se stávajícím softwarem měniče, který již zadavatel používá při výuce, (zadavatel používá SW MoviTools) který umožňuje parametrování, uživatelské programování vestavěného programovatelného modulu, ladění uživatelských programů a diagnostiku v číselné i grafické formě (osciloskopický monitor systému)
2.2. 
Zatěžovací soustrojí  s asynchronním motorem – technická specifikace:
· Patkový asynchronní třífázový motor s kotvou nakrátko, u kterého je integrován frekvenční měnič ve zvětšené svorkovnici
(kompaktní řešení pohonné jednotky), včetně příslušenství.
· synchronní otáčky motoru při frekvenci 50 Hz 1500 ot/min

· Výkon motoru

0,55 až 0,75 kW

· Napájecí napětí

3 x 400 V/50 Hz

· Max. proud motoru

2 až 3 A

· Třída izolace 


F

· Krytí 



IP 54

· Prostředí


normální, laboratoř

· Integrované čidlo otáček
pulsní, HTL, 20 až 100 pulsů/ot

· Integrovaná brzda

· Integrovaný brzdný odpor 
0,1 až 0,2 kW

· Měnič konfigurovatelný přes PC, musí umožňovat diagnostiku – připojení USB (součástí dodávky převodník na rozhraní USB11A)

· dodávka včetně SW pro konfiguraci a diagnostiku

Všechny požadované technické parametry u všech položek jsou stanoveny jako minimální!
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